
せいめい望遠鏡 

装置ローテータ進捗 

2018.12.15 第48回望遠鏡技術会議 

筒井寛典、泉浦秀行（NINS/NAOJ/ハワイ観測所岡山分室） 

仲谷善一、松林和也、栗田光樹夫、木野勝、岩室史英、長田哲也（京大理） 
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機械系の進捗 

10/30 
・西村製作所（大津市）に泉浦、仲谷、松林、筒井の4名で訪問。 

 - 製作図面の確認。 

 - 工場内の製作場所の相談。 

 - 粗見積もりで1500万円程度かかる見通し。 

 →細部の構造を詰めて正確な見積もりを依頼する予定。 

 
11月中～下旬 
・ローテータ班がもらっていたナスミス台の図面と、実際に製作
に使用された図面が異なることが判明。 

 
→ローテータ土台が今までの設計よりも望遠鏡に19mm近づけな
ければならない。図面見直しへ。光軸方向への土台の位置調整機
構も追加予定。 
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制御系部品調達の進捗 

10月下旬 

・THKから見積もり回答。 

 制御系全体で300万円弱程度かかる見通し。納期は2か月。 

 -PC1台 

 -8軸分のステージ 

 -ドライバ 

 -ネットワークユニット 

 -分岐ユニット 

 -ケーブル（ケーブルベア長分） 
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簡易ローテータ制御系 

制御PC(Linux) 
望遠鏡 

コントローラ 

Arduino mega 

2560 

EXRS-C1 
（単軸ロボットコントローラ） 

イメージローテータ 

ローテータステージ 

装置ステージ 

その他ユーザ 

（試験動作用） 

USB接続 

RS232C 

ソケット通信 

・ステッピングモータ 

・エンコーダ 

・ステッピングモータ 

・リミットスイッチ 

・サーボモータ 

簡易ローテータ 

・望遠鏡コントローラと簡易ローテータとの連携を構築中。（黒田さん） 

・ファイバー端面を光軸方向に動作+較正光源のON/OFFを追加予定。 

Arduino UNO ファイバー移動 

較正光源 

ローテータとの連携
を構築中。 

（黒田さん） 

ファイバー端面の移動
及び較正光源ON/OFF
のリモート制御を実装
する予定。 
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ローテータHP 

・情報共有のためのHP作成中。 

・せいめい望遠鏡のHPがあるならそちらへ統合します？ 
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光学系の進捗 

・シグマ光機に小型装置用ミラー及びファイバー用ミラーの見積
もり依頼。合計xx円。 

・145 × 190 × t30 mm 

・四隅を45mm切り落とし 

・誘電体多層膜コーティング 

・波長範囲 400 – 1100nm 

・69万円、納期3か月 

小型装置用ミラー 


